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Motivace

e HW akcelerované filtrovant sitového provozu na zakladé ko-
necnych automatu.

e Problém: velikost automatu ulozeneho v HW.
o Klasicke reduként techniky zachovavajici jazyk (DFA minima-
lizace, simulacnl redukce) nemust byt dostatecne.
e Priblizné redukce

— Vyssi stupnen redukce
— Nezachovavaijt jazyk

— Garance maximalni chyby (vtci vstupnimu provozu)

Architektura
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Pravdépodobnostnt vzdalenost mezi jazyky

e /ohlednuje pravdépodobnost vyskytu retézcu (paketu) v sito-
vém provozu pro vyjadrent miry odliSnosti jazyku.

e Pravdépodobnost, Ze se jazyky L1, L, liSi na Fetézci, kterg byl
vybran podle rozlozent pravdépodobnosti .

e Umoznuje kvantifikovat chybu priblizné redukce.

Definice 1. Nechft u je rozloZen( pravdépodobnosti nad ¥* a L4, L,
jsou jazyky nad X. Potom pravdépodobnostni vzddlenost je defi-
novana jako dy (L1, Ly) = pu(lq4 ALy), kde AAB je symetricky rozdil
mnoZzin A a B.

Metody redukce

Pruning redukce

e Odstranén{ méné dtlezitych vétvi automatu na zakladé prav-
dépodobnostniho automatu P.
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Chyba redukce:
Or(q4) + Op(qe) < €

Self-loop redukce

e Vybeér stavu pro pridant smycek na zakladé pravdepodob-
nostnitho automatu P, nasledné odstranéni zbytecnych stavd.
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Experimenty

1. Ulent pravdépodobnostniho automatu z vzorku provozu.

2. Redukce automatt popisujicich dtoky/protokoly na zakladé
nauceného automatu.

3. Vyhodnocent chyby na realném vzorku provozu.

k Pocet Chyba na Teoreticka
stavul vzorku provozu chyba

0.0 1 1.0 1.0

0.2 4 0.00861 0.03041

0.5 9 0.0 4.04245e-10

0.7 12 0.0 1.93657e-12

1.0 16 0.0 0.0

Tabulka. Self-loop redukce automatu info.rules.

e Prvotni experimenty na nékolika automatech:

— Redukce: 70%
— Chyba: <3%
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