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* Primé a sikmé ozubeni
 Ozubena kola, remenice

 Drazkovani hrideli

Prototyp stroje
* 6 pohybovych os
* Velikost obrobku: 350mm x @200mm
e Upinani nastroje pomoci drzakt s BT30
* Integrovany zasobnik chladici kapaliny
e /pracovavané materialy: mékka uhlikova
ocel, nezelezné kovy a technické plasty

* Pohon: servomotory a krokové motory

Elektronika

* Minipocitac LattePanda a dotykové LCD
* Interpolacni deska KFLOP

e /pétnovazebni fizeni

Ridici software

e Databaze nastroju
* Integrovany CAM software

e Simulace vyroby
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