
Prototyp stroje

• Databáze nástrojů

• Integrovaný CAM software

• Simulace výroby

Lukáš Kraicinger (FIT), Libor Danda (FSI)

GCM software

Arduino LattePanda KFLOP

Drivery Motory

Zpětná vazba

PosuvyKoncové spínače

EM.STOP

Čerpadlo

El. mag. ventily

Maják

Senzory tlaku 
vzduchu

Senzor průtoku 
chladící kapaliny

Výměna nástroje

alarm signál

Detekce otevření 
krytu

6x

Řídící software

• 6 pohybových os

• Velikost obrobku: 350mm x Ø200mm

• Upínání nástroje pomocí držáků s BT30

• Integrovaný zásobník chladící kapaliny

• Zpracovávané materiály: měkká uhlíková 

ocel, neželezné kovy a technické plasty

• Pohon: servomotory a krokové motory

Zapojení stroje

Elektronika

• Minipočítač LattePanda a dotykové LCD

• Interpolační deska KFLOP

• Zpětnovazební řízení

• Přímé a šikmé ozubení 

• Ozubená kola, řemenice

• Drážkování hřídelí


