ODHAD ROZESTUPU AUTOMOBILU  ONDREJ ZEMANEK

Z MOBILNIHO TELEFONU UMISTENEHO VE VOZIDLE #33

Cilem tohoto projektu je mobilni aplikace pro systém Android, ktera by pomohla s predvidanim rizika srazky pri nebezpecném snizovani rozestupu vozi-
del. Aplikace sleduje rozestup vozidel a pri nahlé zmeéne rozestupu upozorni ridice zvukovym signalem. Predikce probiha detekci vozidel pomoci natre-
novaného kaskadového klasifikatoru a nasledné kontrole rozestupu vozidel z obrazu kamery mobilniho telefonu. Odhad rozestupu je vyhodnocovan
na zaklade znalosti parametrt kamery, pramernych rozmeru vozidel, velikosti detekovaneho vozidla a pfipadné velikosti registracni znacky, jejiz detekce
probiha v oblasti snimku, ktera je klasifikatorem nejlépe klasifikovana jako vozidlo.

Ukazka odhadu rozestupu z mobilni aplikace

Pro detekci vozidel v obraze byl pouzit kaskadovy klasifikator, pro ktery byla v ramci prace vytvorena
datova sada pro trénovani tohoto klasifikatoru. Sada obsahuje dohromady pres 11 000 snimkU a
sklada se z pozitivnich a negativnich vzorku, kde pozitivni snimky zachytavaji pres 200 druhu osob-
nich a nakladnich vozidel v rGznych barvach. Negativni vzorky tvori snimky, na kterych se automobily
naopak nevyskytuji. Pfevazne se jedna o fotografie prirody, pozemnich komunikaci a budov. Takto
pripravena datova sada slouzila k natrenovani klasifikatoru automobilt v obraze. Trénovaci sada byla
v prubehu prace nekolikrat vylepsSovana na zaklade experimentaniho testovani na zaznamech z real-
neho provozu. Bylo zapotrebi maximalizovat spolehlivost klasifikace a minimalizovat procento Spat-
nych detekci.

Vytvoreni datove sada vozidel
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