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VIZUALNI SYSTEM PRO DETEKCI
OBSAZENOSTI PARKOVISTE POMOCI
HLUBOKYCH NEURONOVYCH SITI
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Vaclav Stransky

- Obsazenost parkoviste v realném case

- Méreni doby stani a historie obsazenosti

- Implementace v Robotickem operacnim systemu (ROS)

- Kvalitni pomalejsi klasifikace hlubokou neuronovou siti
- Rychla interakce pomoci klasifikatoru s modelem pozadi
- Uspé3nost pres 93%

- Testovano na zaznamech z realneho parkoviste
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