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Manipulácia 
virtuálnych objektov 

v rozšírenej realite 
pomocou tabletu

Manipulácia s objektom drag & drop

Virtuálna pracovná plochaParametre objektu

Manipulácia s objektom tiahlom

Rotácia objektu

Zmena merítka objektu

Ovládanie prvkov

Pomocné roviny
Práca s objektmi

Pomocné roviny

Trajektória priamiek

Trajektória volného pohybu

Viac módov ovládania
Prehľadné UI

Testované na používateľoch
Napojenie na robotické rameno


