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Viac modov ovladania
Prehl'adné Ul
Testovaneé na pouzivateloch
Napojenie na robotické rameno

Parametre objektu -- Virtualna pracovna plocha

Ovladanie prvkov

Praca s objektmi . Zmena meritka objektu

o Pomocné roviny o .
Pomocne roviny Rotacia objektu

Trajektoria priamiek Manipulacia s objektom tiahlom

Trajektori Inéh hyb
rajektoria voineno pohybu Manipulacia s objektom drag & drop
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