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Abstraction of State Languages in Automata Algorithms
Abstrakce jazyků stavů v automatových algoritmech
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Mintermizace

Konečné automaty jako
toolbox pro řešení problémů

Splnitelnost formulí abstrakcí jazyků stavů 

Optimalizace operací
nad konečnými automaty
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Délková abstrakce:
Laso automaty

Parikovské obrazy:
Formule pro stavy
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Persistent
clauses

State specific
clauses (q2, s1)
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clauses (q2, s2)
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clauses (q1, s1)

SMT solver:
Inkrementální SMT solving

Experimentální vyhodnocení
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Algoritmizace

q1

s1

q2

s1 s1

q1

s2

q2

s2 s2

q1 q2

q1 q2

s1

s2

bc

a

c

aa

c

c

a

a

c

c

c

c

m = 3 + 12n
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αLA ( q1 ) : 5 + 6k = m

αLA ( s2 ) : 2 + 5l = m

αPI ( q1 ) : uq1 = 1 ∧... ∧yt1 = 1 ∧...

αPI ( s2 ) : us2 = 1 ∧... ∧yt2 = 1 ∧...

sat
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αLA ( q2 ) : 4 + 2k = m

αLA ( s2 ) : 5 + 12l = m

αPI ( q2 ) : uq2 = 1 ∧... ∧yt4 = 1 ∧...

αPI ( s2 ) : us2 = 1 ∧... ∧yt6 = 1 ∧...
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αLA ( q3 ) : 2 = m

αLA ( s1 ) : 2 = m

αPI ( q3 ) : uq3 = 1 ∧... ∧yt2 = 1 ∧...

αPI ( s1 ) : us1 = 1 ∧... ∧yt3 = 1 ∧...
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