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Motivacia

Cielom tejto prace je preskimat moznosti a navrhnut systém monitorovania navstevnikov muzej-
nych expozicii. Na rozdiel od doterajsich metéd skiuma vyuzitie kamerovej technolégie. M6ze byt
aplikovany nielen na muzead ale vsade, kde je vvhodné z ekonomického Ci bezpec¢nostného hladis-
ka sledovat spravanie ludi

Problém n-bodovej perspektivy
Detekcia 0s6b - Mask R-CNN

Trénovana na datasete COCO
Klasifikacia tried + maska objektu

Vypocet histogramu farby oblec¢enia z masky danej osoby

Poloha osoby spolocne s histogramom jej obleCenia vyuzita na identifikaciu a sledovanie osoby
naprie¢ casom a monitorovanym objektom

Generovanie vystupu na vyziadanie alebo po
skonceni spracovavania vstupu

Statistika navstevnosti jednotlivych expona-
tov
Mapa trajektorii pohybu os6b

Tepelna mapa
Miesta, na ktorych navstevnici stravili
najviac casu

Pozicia a
kalibracné data
kamery
Nas system
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Rozdeleny na moduly implementujuce abstraktné
triedy s prislusnym rozhranim

Standardizované rozhranie medzi jednotlivymi trie-
dami

Jednotlivé triedy vymenitelné bez nutnosti zasahovat
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Horsie vysledky v sledovani os6b podla met-
rik bertcich do uvahy vsetky osoby v data-
sete (metrika MOTA)

Velmi dobré vysledky v porovnani s existu-
jucimi metédami v dizke trajektorii sledova-
nych osob
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